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Documenti correlati OM20 OM30 Apprendimento dell’origine 10-Link
= Disponibili come download sul sito www.bau- Viti: 2 x M3 2 x M4 L'origine (ZP) & il punto di riferimento per la misurazio-  |o_Link fa distinzione tra due tipi di dati: dati di proces-
mer.com: — -~ . o ne (misurazione relativa). ZP & la base per: S0 e parametri.
—— Coppia di serraggio: 0,6 Nm 10 % 1 Nm +10 % ® Valori misurati emessi

= Istruzioni per l'uso
= Scheda tecnica
= Dichiarazione di conformita UE
= Allegati al prodotto:
= Allegato Avvertenze generali (11042373)

Laser

A secondo della versione il prodotto € di classe laser 1
o classe laser 2 (vedere scheda tecnica). In caso di
classe laser 2:

radiazione laser!
Non guardare direttamente il raggio laser.
Prodotto laser di classe 2.
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Nelle impostazioni di fabbrica OUTPUT (pin 4) e quindi
anche il LED giallo seguono la funzione dell’'uscita al-
larmi. In alternativa, per OUTPUT e il LED giallo & pos-
sibile selezionare la funzione dell’uscita di commutazio-
ne.

Montaggio

® |n caso di oggetti di misura con superfici brillanti: in-
clinare il sensore di lato da 6° a 10°, cosicché la luce
riflessa direttamente dalla superficie non colpisca il
ricevitore del sensore.

= Per il montaggio utilizzare almeno una rondella den-
tata per rompere lo strato di vernice del sensore.

Parametrizzazione del sensore

Per la parametrizzazione del sensore sono disponibili
le seguenti possibilita:

® Parametro |0-Link

® Tasto Teach sul sensore

Il tasto Teach viene disattivato automaticamente dopo
5 minuti (il timeout € parametrizzabile tramite 10-Link).
Se il tasto Teach viene mantenuto premuto per piu di
12 secondi, il sensore passa in modalita funzionamen-
to senza eseguire una parametrizzazione.

Qui di seguito viene descritta la parametrizzazione tra-
mite il tasto Teach.

Apprendimento del campo di misura analogico

Uno spostamento dei limiti del campo di misura analo-
gico consente di adattare la risoluzione dell’'uscita ana-
logica. Tramite una delimitazione del campo di misura
analogico possono essere rappresentate variazioni di
distanza piu piccole.

Sdc Sde

P1 P2
| |

<~ Campo di misura —|
7P analogico

Procedura:

a) Premere brevemente il tasto Teach.

v" | LED verde e giallo si illuminano (il tasto Teach &
attivo). Se i LED non si illuminano, riavviare il
sensore.

b) Tenere premuto il tasto Teach per 4 secondi.

v Il LED giallo lampeggia a 2 Hz.

c) Collocare l'oggetto di misura in posizione 1 (P1) e

premere brevemente il tasto Teach entro 60 secon-

di.

v Il limite min. del range di misura analogico € ap-
preso (distanza alla quale vengono visualizzate la
tensione min. o l'intensita di corrente min.).

d) Collocare 'oggetto di misura su P2 e premere bre-
vemente il tasto Teach entro 60 secondi.

v Il limite max. del range di misura analogico & ap-
preso (distanza alla quale vengono visualizzate la
tensione max. o l'intensita di corrente max.).

Risultato:

v Teach-In Ok: i LED verde e giallo si illuminano bre-
vemente. In seguito il sensore torna in modalita fun-
zionamento.

v Teach-In non Ok: i LED verde e giallo lampeggiano

contemporaneamente a 8 Hz.

= |imiti del campo di misura analogico

Procedura:

a) Premere brevemente il tasto Teach.

v | LED verde e giallo si illuminano (il tasto Teach e
attivo). Se i LED non si accendono, il tasto Teach
¢ disattivato dal timeout. Riavviare il sensore.

b) Tenere premuto il tasto Teach per 2 secondi.

v Il LED verde lampeggia a 2 Hz.

c) Collocare I'oggetto di misura nella posizione deside-
rata per I'origine e premere brevemente il tasto Tea-
ch entro 60 secondi.

Risultato:

v Teach-In Ok: i LED verde e giallo si illuminano bre-
vemente. In seguito il sensore torna in modalita fun-
zionamento.

v Teach-In non Ok: i LED verde e giallo lampeggiano
contemporaneamente a 8 Hz.

Dopo lo spostamento dell’origine

= j valori misurati digitali prima dell’origine (in direzione
del sensore) vengono visualizzati come valori negati-
vi, quelli dopo I'origine come valori misurati positivi.

= j limiti del campo di misura analogico si sono sposta-
ti. Parametrizzare quindi nuovamente il campo di mi-
sura analogico.
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Ripristino alle impostazioni di fabbrica
Procedura:

a) Premere brevemente il tasto Teach.

v | LED verde e giallo si illuminano (il tasto Teach e
attivo). Se i LED non si accendono, il tasto Teach
¢ disattivato dal timeout. Riavviare il sensore.

b) Tenere premuto il tasto Teach per 8 secondi.

v | LED giallo e verde lampeggiano contempora-
neamente a 2 Hz.

Risultato:

v Teach-In Ok: i LED verde e giallo si illuminano bre-
vemente. In seguito il sensore torna in modalita fun-
zionamento.

v Teach-In non Ok: i LED giallo e verde lampeggiano
contemporaneamente a 8 Hz.

Dati di processo
| dati di processo sono dati ciclici e nella modalita di
comunicazione 10-Link vengono trasmessi ad ogni ci-
clo di interrogazione. Un’interrogazione esplicita dei
dati non € necessaria. Per il sensore sono disponibili i
seguenti dati di processo:
B |nput:

= Stato dell'uscita di commutazione

= Stato della qualita del segnale

= Stato dell’uscita allarmi

= Scala del valore misurato

= Valore misurato
= Qutput:

= Laser ON/OFF

Parametri

| parametri sono dati aciclici (la trasmissione avviene
secondo necessita). Per il sensore sono disponibili i
seguenti parametri:

= Filtro per I'appiattimento degli andamenti dei segnali
® Trigger per la ricezione del valore misurato

= Elaborazione di valori misurati non validi

= Punti di commutazione

= Polarita (livello dell’'uscita di commutazione)

® |steresi

= QOrigine

= Limiti del range di misura

= |imiti del campo di misura analogico

® Uscita e LED (uscita di commutazione/allarmi)

® Configurazione tasto Teach

Una descrizione dettagliata delle funzioni 10-Link & di-
sponibile nelle istruzioni per I'uso.

Impostazioni di fabbrica

Design. 10DD Design.

Limite min. del ran- Distance @AnalogMin sdc
ge di misura analo-
gico

Limite max. del
range di misura
analogico

Origine

Valore

Distance @AnalogMax sde

Zero Position 0 mm
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