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Der Sensor ist nicht fest aufgeschraubt. Um stabile
2 Messergebnisse zu erhalten, muss der Sensor fest
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Anderungen vorbehalten = potential equalization =
23.08.2022, 81390549, V2
ID 9007199537184651 Ausgangssignal: loyr = 4 ... 20 mA
Tarierfunktion aktiv: 5 ... 30 VDC
Betriebsspannungsbereich: +Vs = 18 ... 30 VDC
Vor dem Anschliessen des Gerats die Anlage spannungsfrei schalten. Netzteil nach UL 1310, Class 2 oder externe
Absicherung durch eine UL anerkannte oder gelistete Sicherung mit max.100 W/Vp oder max. 5 A unter 20 V.
Hinweis zur elektromagnetischen Vertraglichkeit: Geschirmtes Anschlusskabel empfohlen. Kabelschirm beidseitig,
grossflachig erden und Potentialausgleich sicherstellen.
Anschlusskabelldange max. 20 m.
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Montage vorbereiten

Baumer empfiehlt die Montage auf Strukturen mit
Sacklochern. Bei diinnen Strukturen kann der Sensor
auch mit Durchgansgléchern montiert werden. Achten
Sie hierbei darauf, dass die Struktur ausreichend steif
ist.

Sensor liefert ungenaue Messergebnisse bei ver-

schmutzer Messoberflache oder falscher Monta-

ge.

a) Vermeiden Sie Verschmutzungen durch Fett/Ol.

b) Montieren Sie den Sensor auf einer bearbeiteten,
ebenen Flache.

c) Beachten Sie die Oberflachenrauheit.

Montageoption mit Sackléchern
Vorgehen:

a) Prifen Sie die Ebenheitstoleranz.
Ebenheitstoleranz < 0,1 mm
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b) Prifen Sie die Oberflachenrauheit.
Oberflachenrauheit < 6,3 ym
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c) Bohren Sie 4 Gewinde in das Maschinenelement.
Achten Sie darauf, die Bohrl6cher senkrecht zur
Auflageflache des Sensors zu bohren.

- Abstand Bohrlécher: 53 mm +0,1; 14,5 mm 0,2
- Tiefe Bohrlocher: 215 mm
- Tiefe Gewinde: 210 mm
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Montageoption mit Durchgangsléchern
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Sensor montieren

INFO

Die mitgelieferten Schrauben (M6x25) sind fur die
Montage auf Stahl ausgelegt. Verwenden Sie fir die
Montage auf Leicht- oder Buntmetallen langere
Schrauben (M6%30).

Im Folgenden wird die Montage auf Stahl beschrie-
ben:

Vorgehen:

a) Stellen Sie sicher, dass das Maschinenelement
nicht belastet ist.

b) Drehen Sie die Schrauben handfest ein.

c) Drehen Sie die Schrauben (Innensechskant SW5)
mit einem Drehmomentschlissel in 2 Stufen tber
Kreuz mit einem Anzugsmoment von 18 Nm fest.
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Sensor erstmals in Betrieb nehmen

Zur Inbetriebnahme wird der Sensor direkt an die
Steuerung angeschlossen. Das Ausgangssignal ist
ein analoges Signal und verlauft proportional zur Deh-
nung.
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Vorgehen:

a) Belasten Sie den Sensor wenn moglich 10 Mal auf
Volllast, um den Einfluss des Setzverhaltens zu
minimieren.

b) Lassen Sie den Sensor bei eingeschalteter Strom-
versorgung 5 Minuten aufwarmen, damit sich der
Nullpunkt stabilisert.

c) Tarieren Sie den Sensor bei Nullast, um Signalver-
anderungen durch die Montage zu kompensieren.

Ergebnis:

v Der Sensor ist betriebsbereit.

Betrieb

Sensor tarieren

Tarieren Sie den Sensor zyklisch im entlasteten Zu-

stand, um einen Nullpunktdrift oder Temperaturein-

flisse zu kompensieren.

Vorgehen:

a) Stellen Sie sicher, dass der Sensor keine Deh-
nungsanderung erfahrt.

b) Stellen Sie sicher, dass sich das Maschinenele-
ment an der richtigen Nullposition befindet.

c) Tarieren Sie den Sensor bei Nulllast (Spannungs-
signal High).
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Unbeabsichtiges Tarieren wahrend des Betriebs
a) Um wahrend des Betriebs unbeabsichtigtes Tarie-
ren zu verhindern, muss die Spannung am Tare
Pin definiert tief gehalten werden (z. B. Tare Pin

auf Ground legen).

Wartung

Der Sensor ist wartungsfrei. Es sind keine speziellen
Wartungsarbeiten erforderlich. Eine regelmassige
Reinigung sowie eine regelmassige Uberpriifung der
Steckerverbindungen werden empfohlen.
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