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Schema di collegamento

Istruzioni di montaggio el
535 P fEE
ZE X 1 BN — Brown
v x 2 WH — White
D g 3 BU — Blue
‘ ‘ 4 BK — Black
3 I I Pin-out
Ui ¥ 3
v . g
1 +Vs
2 RX/Tx -
3 oV
4 Rx/Tx +

Range tensione di esercizio +Vs = 12 ... 28 VDC
Togliere tensione all'impianto prima di collegare il dispo-
sitivo. Alimentatore secondo UL 1310, Classe 2 o prote-
zione esterna tramite fusibile elencato o riconosciuto UL
con max. 100 W/Vpomax. 5Aa20 V.

Nota sullimmunita elettromagnetica: si raccomanda un
cavo di collegamento schermato. Mettere a terra un’am-
pia porzione della schermatura del cavo su entrambi i lati
e assicurare la compensazione del potenziale.
TAERETER: +Vs = 12 ... 28 VDC

FERRRAATT, WO A HIE, UL 1310 Class 2 H
PRELZE UL DI MR35 B B0 R R 100 W/Vp
20 V EZMFRA 5 A MR,

AR FRA T E R HD: U A bRk b .
e, ORTHAR e I R e FH 46 i B 4

Mt 35 ¥l +Vs = 12 .. 28 VDC

HXE AES7| © A28 MS OHA2. UL 1310,
Class 20| 2 M@ 22 & E& A|Tf 100 W/Vp =
£ 20 VOIA 2T 5 A9] UL 915 & 50 EX0 of3
9% Bx.
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Documenti correlati Montaggio Dopo lo spostamento dell'origine, i valori digitali prima  |NFORMAZIONI

= Disponibili come download sul sito www.bau-
mer.com:
= Istruzioni per l'uso
= Scheda tecnica

® |n caso di oggetti di misura con superfici brillanti: in-
clinare il sensore di lato da 6° a 10°, cosicché la luce
riflessa direttamente dalla superficie non colpisca il
ricevitore del sensore.

dell’'origine (piu vicini al sensore) sono visualizzati con
un segno negativo. | valori della distanza dietro I'origi-
ne (piu lontani dal sensore) sono visualizzati con un
segno positivo.

= Dichiarazione di conformita UE ® Per il montaggio utilizzare almeno una rondella den- Sde  zP Sde
= Allegati al prodotto: tata per rompere lo strato di vernice del sensore.

= Allegato Avvertenze generali (11042373) OM20 oM30 O
Laser Viti: 2 x M3 2 x M4 |
A secondo della versione il prodotto & di classe laser 1~ Coppia di serraggio: 0,6 Nm+10 % 1 Nm 10 %

o classe laser 2 (vedere scheda tecnica). In caso di
classe laser 2:

A

Campo di misura

Parametrizzazione del sensore

Per la parametrizzazione del sensore sono disponibili
le seguenti possibilita:

= |nterfaccia RS485 con protocollo Modbus RTU

= Tasto Teach sul sensore

Il tasto Teach viene disattivato automaticamente dopo
5 minuti (il timeout & parametrizzabile tramite Modbus
RTU). Se il tasto Teach viene mantenuto premuto per
piu di 12 secondi, il sensore torna in modalita funziona-
mento senza eseguire una parametrizzazione.

Qui di seguito viene descritta la parametrizzazione tra-
mite il tasto Teach.

radiazione laser!
Non guardare direttamente il raggio laser.
Prodotto laser di classe 2.

/

2 Sdc Apprendimento dell’origine
MR L’origine (ZP) € il punto di riferimento per la misurazio-
Sde ne (misurazione relativa). ZP & la base per i valori mi-
surati visualizzati.
ZP  Origine Sdc  Inizio range di mi- Procedura:
sura a) Premere brevemente il tasto Teach.
MR Range dimisura ~ Sde Fine range di misu- v | LED verde e giallo si illuminano (il tasto Teach &
ra attivo). Se i LED non si accendono, il tasto Teach
¢ disattivato dal timeout. Riavviare il sensore.
LED sensore b) Tenere premuto il tasto Teach per 2 secondi.
Desi i v Il LED verde lampeggia a 2 Hz.
esign. flccest EMNR290jAMte c) Collocare I'oggetto di misura nella posizione deside-
POWER Verde Sensore pronto - rata per I'origine e premere brevemente il tasto Tea-

all'uso

OUTPUT Giallo Nessun segnale
valido nel range
di misura

ch entro 60 secondi.

Risultato:

v Teach-In Ok: i LED verde e giallo si illuminano bre-
vemente. In seguito il sensore torna in modalita fun-
zionamento.

v Teach-In non Ok: i LED verde e giallo lampeggiano

contemporaneamente a 8 Hz.

Qualita del se-
gnale critica

Nelle impostazioni di fabbrica il LED giallo segue la
funzione dell'uscita allarmi. In alternativa, mediante il
Modbus RTO e possibile selezionare per il LED giallo
la funzione dell’'uscita di commutazione.

Ripristino alle impostazioni di fabbrica

Procedura:

a) Premere brevemente il tasto Teach.

v | LED verde e giallo si illuminano (il tasto Teach &
attivo). Se i LED non si accendono, il tasto Teach
¢ disattivato dal timeout. Riavviare il sensore.

b) Tenere premuto il tasto Teach per 8 secondi.

v | LED giallo e verde lampeggiano contempora-
neamente a 2 Hz.

Risultato:

v Teach-In Ok: i LED verde e giallo si illuminano bre-
vemente. In seguito il sensore torna in modalita fun-
zionamento.

v" Teach-In non Ok: i LED giallo e verde lampeggiano
contemporaneamente a 8 Hz.

Configurare I'interfaccia RS485 con

Modbus RTU

Il sensore supporta il Modbus RTU tramite RS485 per
richiamare i valori misurati e per la parametrizzazione.
La comunicazione tramite l'interfaccia RS485 € una co-
municazione seriale master-slave, motivo per cui i pa-
rametri di comunicazione seriale devono prima essere
noti per tutti i partecipanti:

® |ndirizzo slave: 1 (impostazione di fabbrica)

Bit di dati: 8

Numero di bit di stop: 1 bit

Parita: pari

Baud rate (bps): 57600 (impostazione di fabbrica)

Esempio: lettura dei valori misurati
Procedura:
a) Impostare i parametri di comunicazione (vedi sopra)
sul master.
b) Leggere il registro di ingresso.
ID funzione: 04
Indirizzo 200: All Measurements
Numero registri: 13
Risultato:
v Si riceve il telegramma di risposta con la seguente
struttura (il valore misurato si trova negli indirizzi 202
e 203).

1 registro Modbus corrisponde a 2 byte. Se il tipo di da-
ti di un parametro del sensore & piu ampio di un regi-
stro Modbus a 2 byte, il parametro & diviso tra diversi
registri Modbus. | bit meno significativi si trovano
nell'indirizzo piu piccolo e i bit piu significativi nell'indi-
rizzo piu grande (little endian).

Numero
Indirizzo registri

200 1

Tipo di
dati

uint16_t

Descrizione

Qualita segnale

valore misurato:

= 0 =o0k

= 1 =segnale de-
bole

m 2 = segnale cri-
tico

= Bit 0: uscita di
commutazione:
= 0 = inattiva
= 1 = attiva

= Bit 1: uscita al-
larme:
= 0 = inattiva
= 1 = attiva

201 1 uint16_t

202-203 2
204-205 2

float32_t
float32_t

Distanza [mm)]

Frequenza di mi-
surazione [Hz]

Riserva di esposi-
zione

206 1 uint16_t

207 -208 2 uint32_t  Ritardo di risposta
[us]
Marcatura tempo-

rale [s]

Marcatura tempo-
rale [us]

| seguenti dati (esadecimali) vengono letti per il valore
della distanza:
® 202 =7C37
= 203 =428B

Il valore della distanza € diviso tra 2 registri Modbus
(little endian). In questo modo i bit meno significativi
sono nell'indirizzo piu piccolo, in questo caso 202. | bit
piu significativi si trovano nell'indirizzo piu grande, in
questo caso 203. Il valore della distanza deve quindi
essere valutato come 42 8B 7C 37. Cosi si ottiene una
distanza di 69,743 mm.

209-210 2 uint32_t

211-212 2 uint32_t

Impostazioni di fabbrica

Design. Valore

0 mm

Origine
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