Encoders rotativos industriais incrementais

Tamanho até 858 mm
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Encoders rotativos industriais absolutos

Tamanho até 36 mm
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Encoders rotativos industriais absolutos

Tamanho 958 mm - deteccdo Optica precisa o
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Encoders HeavyDuty incrementais

Tamanho até 8120 mm / eixo macico
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Encoders HeavyDuty absolutos

Tamanho até 6115 mm Tamanho até @160 mm
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Tacogeradores HeavyDuty
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Combinagdes HeavyDuty
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Encoders rotativos sem rolamentos

Incremental
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Encoders rotativos incrementais com chave de velocidade
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Encoders rotativos sem rolamentos
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Para aplicag0es especiais

Encoders rotativos para areas com perigo de explosao
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Para aplicagdes especiais
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