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Industrie-Drehgeber inkremental
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Industrie-Drehgeber absolut

Baugrdsse bis 836 mm
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Baugrésse 858 mm - robuste magnetische Abtastung
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Industrie-Drehgeber absolut

Baugrdsse 858 mm - prazise optische Abtastung
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HeavyDuty-Drehgeber inkremental

Baugrdsse bis 120 mm / Vollwelle
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Baugrdsse bis 6105 mm / Hohlwelle
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HeavyDuty-Drehgeber absolut

Baugrosse bis

@115 mm

Baugrosse bis 9160 mm
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HeavyDuty-Tachogeneratoren
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HeavyDuty-Kombinationen

Inkrementale Zwillingsgeber N
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HeavyDuty-Kombinationen

Tachogenerator
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Lagerlose Drehgeber

Inkrementale Drehgeber mit Drehzahlschalter
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Lagerlose Drehgeber
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Fir besondere Anwendungen

Drehgeber fiir explosionsgefahrdete Bereiche
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Fir besondere Anwendungen
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